Installation/ Inbetriebnahme

Inbetriebnahme

e "Open Roberta USB NXT" starten
e Anschluss Uber USB-A Kabel am PC
e NXT einschalten

USB-Verbindung - O 0

Datei Info "ﬁ

Klicke nun auf »verbinden«, um den Roboter
mit dem Open Roberta Lab zu verbinden.

[] Zeige erweiterte Optionen

e Drucke "verbinden. Ein Token sollte erscheinen


https://wiki.mint-labs.de/uploads/images/gallery/2024-09/IapmcbMAy2RaileN-screenshot1.png

USB-Verbindung - O 0

Datei Info 'a
Token BQWW3AFW

Den Token kannst du mit skopieren« und
»einfugen« im Open Roberta Lab unter
Roboter>verbinden einflugen.

trenne beenden

[l Zeige erweiterte Optionen

kopiere den Token.

Offne https://lab.open-roberta.org/

Dricke auf "Alle Systeme und filteroptionen (nach den vielen Bildern)
Dricke auf NXT. Ein neues Fenster 6ffnet sich.

Open Roberta Lab — Mozilla Firefox

EI . Open Roberta Lab X +

« > C O B https://lab.open-roberta.org/# Ty

verbinden ...

Wert

‘ &  BQWW3AFW|

Brauchst du Hilfe?

o

e Geh auf Roboter -> Verbinden. Gib den zuvor kopierten Token ein.
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Programmieren

Jetzt kannst du dein Programm schreiben. Nachdem du fertig bist, und es am Roboter testen
mochtest. Klicke auf den "Play-Button" (Starte auf NXT). Dadurch wird das Programm auf den NXT
Ubertragen. Danach kannst du den nachsten Schritt machen.

Programm laufen lassen

1. Nach der Programmierung am Roboter:
2. My Files -> Software Files -> NEPOprog -> NEPOprog run

Old Stuff

O 8 =W https://lab.open-roberta.org kg
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Wahle dein System!

o)

micro:hit

e Token einfigen
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verbinden ...

TOKEN123

Brauchst du Hilfe?

Abbrechen

e Roboter Anschlisse passend konfigurieren

< - C @ O B W) https://lab.open-roberta.org/#
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,  PROGRAMM NEPOprog ROBOTERKONFIGURATION NXTbasis

Aktion Raddurchmesser 3] cm

Spurbreite [fFJ cm
Sensoren . )
Sensor

Sensor 2 Gerduschsensor
Sensor 3 Lichtsensor
Sensor 4 Ultraschallsensor

Motor A
Motor B Grolker Motor

Regulierung fEES
el lel vOrwarts *
== rechts «
Motor C Grofter Motor
Regulierung fEES
Drehrichtung K0 E L
=20 links v

e Programmieren. Viel Spal3! Bei Fragen an Patrick wenden (Offende Codingwerkstatt)
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