Installation/ Inbetriebnahme

Installation

e LEGO Software fur die Geratetreiber: Software fur NXT v. 2.1.0

e Open Roberta Connector NXT: Open Roberta Connector NXT
e Wichtig: Nicht verwechseln mit dem Open Roberta Connector (ohne NXT, fur die
Verbindung mit Arduino)

Inbetriebnahme

e Anschluss Uber USB-A Kabel am PC
NXT einschalten, Open Roberta Connector NXT 6ffnen
automatisch generierten TOKEN kopieren

Open Roberta Lab 6ffnen: Open Roberta Lab
NXT auswahlen
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Wahle dein System!
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e Token einfigen


https://education.lego.com/de-de/downloads/retiredproducts/nxt/software
https://github.com/OpenRoberta/robertalab-usbprogram-nxt/releases/tag/v1.0.0
https://lab.open-roberta.org/#
https://wiki.mint-labs.de/uploads/images/gallery/2023-04/NDVZnYtXBzeAB8ku-unbenannt.png
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Brauchst du Hilfe?

Abbrechen

e Roboter Anschlisse passend konfigurieren
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Aktion Raddurchmesser 3] cm
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Sensor

Sensor 2 Gerduschsensor
Sensor 3 Lichtsensor
Sensor 4 Ultraschallsensor

Motor A
Motor B Grolker Motor
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e Programmieren. Viel Spal3! Bei Fragen an Patrick wenden (Offende Codingwerkstatt)


https://wiki.mint-labs.de/uploads/images/gallery/2023-04/LwdDGSA4nLP1hjxO-nxt-verbinden.png
https://wiki.mint-labs.de/uploads/images/gallery/2023-04/bYr571HhUj2aL5Lc-nxt-config.png
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